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I. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT.

1. Wstep

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roboét instalacji stabopragdowych jest
opracowaniem zawierajagcym zbiory wymagan w zakresie sposobu wykonania i odbioru rob6t
teletechnicznych, obejmujagcym w szczegdlnosci:

* wymagania w zakresie wlasciwosci materiatow,

* wymagania dotyczace sposobu wykonania,

* wymagania dotyczace oceny prawidlowosci wykonania poszczeg6lnych rodzajow robot,

» okreslenie zakresu prac, ktore powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji
przedmiaru (zawarte na etapie szczegotowej specyfikacji technicznej),

* wskazanie podstaw okreslajagcych zasady przedmiarowania, a w przypadku braku podstaw
opis zasad przedmiarowania.

Poniewaz projekt instalacji stabopradowych nie precyzuje jakim kryteriom majg
odpowiada¢ poszczegdlne roboty, zamawiajacy (na podstawie ustawy Prawo o zamoéwieniach
publicznych) okresla swoje wymagania w specyfikacjach technicznych. Specyfikacje techniczne
dzielimy na OST (ogélne specyfikacje techniczne) zawierajgce warunki poprawnego wykonania
rob6t, SST (szczegdtowe specyfikacje techniczne) specyfikacje odniesione do konkretnego
projektu, precyzujace szczegdlne wymagania.

2. Przedmiot opracowania

Niniejsza specyfikacja odnosi si¢ do rob6t zwigzanych z projektem instalacji
niskopradowych: okablowania strukturalnego LAN, systemu interkom, systemu oddymiania
oraz systemu KD dot. Modernizacji 1 przebudowy Oddziatu Potozniczo — Ginekologicznego
Szpitala Ogoélnego im. Dr Witolda Ginela w Grajewie.

2.1. Definicje i pojecia

* aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos¢
do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke;

* bruzda instalacyjna - zagl¢bienie w $cianie lub posadzce budynku, specjalnie uformowane
lub wykute w celu prowadzenia w nim przewodéw badz rur ochronnych;

» certyfikacja zgodnosci - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy i
odbiorcy) wykazujagce, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie
zidentyfikowany wyréb, proces lub ustuga sg zgodne z okre§long norma lub z wlasciwymi
przepisami prawnymi;

* instalacje wnetrzowe - instalacje elektryczne i teletechniczne zwigzane z obiektem
budowlanym;

* sieci - urzadzenia elektryczne i teletechniczne podziemne i naziemne na zewnatrz budynku i
przylacza;

* deklaracja zgodnosci - o$wiadczenie dostawcy, stwierdzajagce na jego wylaczng
odpowiedzialnos¢, ze wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z normg lub aprobata technicznag;

* dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi zmianami i
uzupetieniami w trakcie realizacji rob6t (budowy);

* dziennik budowy - opatrzony pieczecia organu administracji panstwowej zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzagcy do notowania wydarzen =zaistnialych w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét,
przekazywania polecen 1 innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem,
Wykonawcg i Projektantem;

2



* Inzynier - Inspektor Nadzoru wyznaczony przez Inwestora;

* kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu;

* ksiega obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru wykonywanych Rob6t w formie wyliczen,
szkicOw i1 ewentualnych dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w Ksigdze Obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera;

* odbior instalacji - zesp6ét czynno$ci majacych na celu sprawdzenie czy instalacje
teletechniczne zostaly wykonane zgodnie z projektem, warunkami technicznymi i
obowigzujacymi normami stanowigcymi podstawe¢ do przekazania instalacji do eksploatacji;

* polecenie InZyniera - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inzyniera w
formie pisemnej - poprzez wpis do dziennika budowy, dotyczace sposobu realizacji Robét
lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem Budowy;

* projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej;

* rura ostonowa - przewdd rurowy z materiatu niepalnego, chronigcy przed oddziatywaniem
czynnikbw zewnetrznych, wewnatrz ktérego umieszczony jest przewod instalacji
teletechnicznej;

* kanat instalacyjny — odkrywany kanal montowany na tynk, chronigcy przed oddziatywaniem
czynnikbw zewnetrznych, wewnatrz ktérego umieszczone s3 przewody instalacji
teletechnicznych;

* rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje urzadzen
elektrycznych.

3. Ogodlne wymagania dotyczgce roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, a takze specyfikacja techniczng i poleceniami Inzyniera.

3.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w danych kontraktowych przekaze wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi;
dziennik budowy oraz po dwa komplety dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;j.

3.2. Dokumentacja techniczna kontraktu
Wykaz dokumentéw do przekazania wykonawcy po przyznaniu mu kontraktu:
* projekt wykonawczy instalacji teletechnicznych,
* przedmiar rob6t (naktady rzeczowe) instalacji elektrycznych.
» specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roboét instalacji stabopradowych.

3.3. Zgodnos$¢ robét z dokumentacjg projektowa.

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stanowig cze$¢ kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sg obowigzujace dla wykonawcy tak, jakby byty
zawarte w calej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentéw obowigzuje nastepujagca kolejnos¢ ich waznosci:

» specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t
* dokumentacja projektowa
* przedmiar robot (naktady rzeczowe)

Wykonawca rob6t musi wykaza¢ si¢ niezbednymi uprawnieniami w zakresie
prowadzenia robo6t instalacyjnych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot
oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz specyfikacja techniczng i poleceniami
inspektora nadzoru. Dane okreslone w dokumentacji projektowej oraz specyfikacji technicznej
winny by¢ uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
dopuszczalnych tolerancji. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub pominie¢ w
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dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera,
ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa 1 specyfikacja techniczna. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z tymi dyspozycjami i wplynie to na
niezadowalajaca jakos¢, to takie elementy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty
poprawione na koszt wykonawcy.

3.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego w bezposrednim sg-
siedztwie terenu budowy, w okresie trwania kontraktu, az do koncowego odbioru robot. Przed
przystapieniem do robdt wykonawca przedstawi Inzynierowi (inspektorowi nadzoru) do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robdt w okresie prowadzenia prac remontowo-budowlanych.

3.5. Odbiér frontu robét

Przed rozpoczeciem robot w zakresie instalacji teletechnicznych wykonawca winien
zapozna¢ si¢ z obiektem budowlanym oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robot.
Odbiér frontu robét przez wykonawce od zleceniodawcy (generalny wykonawca, inwestor)
winien by¢ dokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron 1 potwierdzony spisanym
protokolem oraz wpisem do dziennika budowy. Wykonywanie robét instalacyjnych nalezy
koordynowac na biezaco z kierownikiem budowy robo6t ogélno budowlanych.

3.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegal przepisOw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni utrzymanie wszelkich
urzadzen zabezpieczajacych, socjalnych oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zZycia i
zdrowia oséb zatrudnionych na budowie dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

3.7. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ robot oraz za wszelkie materialy i
urzadzenia do nich uzywane - od daty rozpoczecia rob6t budowlanych do daty wydania przez
Inzyniera potwierdzenia ich zakonczenia. Wykonawca bedzie utrzymywa¢ wykonane roboty w
catosci 1 wszystkie ich elementy w stanie zadawalajagcym az do momentu koncowego odbioru.
Jezeli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien usung¢ zaniedbania, nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

3.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie obowigzujace podczas wykonywania prac
budowlanych przepisy, wszystkie normy, normatywy i wytyczne, ktére sag w jakikolwiek sposéb
zwigzane z robotami. Bedzie on w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
i wytycznych podczas prowadzenia rob6t. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych
oraz bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod. W sposéb ciagly bedzie informowat
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne potrzebne dokumenty.

4. Ogolne wymagania dotyczace materialow i sprzetu

4.1. Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialdéw przeznaczonych do realizacji kontraktu, wykonawca przedstawi zamawiajagcemu
szczegblowe informacje dotyczace proponowanego zrddlta zamawiania tych materiatow,
odpowiednie certyfikaty, Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
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Inzyniera. Zatwierdzenie okreslonego materiatu z okreslonego zrodta nie oznacza, ze wszelkie
materiaty z tego zrodila uzyskuja zatwierdzenie. Wykonawca robdt teletechnicznych winien
podac inzynierowi terminy dostaw zatwierdzonych materiatow.

4.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez wykonawce usunigte z terenu
prowadzenia prac budowlanych. Kazdy rodzaj robét, w ktérych znajdujg si¢ nie zbadane i nie
zaakceptowane materialy, wykonawca prowadzi na wlasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie
przyjeciem i nie optaceniem.

4.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Materialy nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych, suchych,
przewietrzanych 1 dobrze o$wietlonych. Gospodarke materialami nalezy prowadzi¢ zgodnie z
wytycznymi gospodarki materiatowej dla przedsigbiorstw budowlano - montazowych oraz
wytycznymi dla przedsigbiorstw wykonujacych teletechniczne roboty instalacyjne - montazowe.
W przypadku braku takich wytycznych, wytyczne gospodarki materialowej na placu budowy
powinny by¢ opracowane przez generalnego wykonawce robdt lub przedsigbiorstwo
wykonujace dany rodzaj rob6ét w porozumieniu z kierownikiem budowy. Sposob sktadowania
materiatlow teletechnicznych w magazynie jak i konserwacja tych materiatow powinny by¢
dostosowane do rodzaju materiatéw. Materiaty np. rury instalacyjne, kable, przewody, osprzet
nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych, suchych, przewietrzanych 1
oswietlonych. Rury nalezy skladowa¢ w wigzkach w pozycji stojacej pionowej, kable w czasie
sktadowania powinny znajdowac si¢ na bgbnach. Dopuszcza si¢ sktadowanie krotkich odcinkow
w kregach. Bebny powinny by¢ ustawione na krawedziach tarczy a kregi utozone poziomo.

4.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewiduja mozliwos¢
wariantowego zastosowania materialu w wykonywanych pracach, wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim wyborze, co najmniej trzy tygodnie przed jego uzyciem lub wcze$niej, jezeli
bedzie to wymagane dla przeprowadzenia badan. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ p6zniej zmieniony bez zgody Inzyniera (inspektora nadzoru).

4.5. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet powinien by¢ zgodny z oferta
wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku takich ustalen
we wskazanych dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Sprzet, bedacy wlasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania robot
elektrycznych i wykonczeniowych, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu
do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

4.6. Transport

Srodki i urzadzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materialéw, elementow itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robot teletechnicznych.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczanie przedmiotow w sposob zapobiegajacy
ich uszkodzenie.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji na stanowisko montazu bezposrednio
przed montazem, w celu unikni¢cia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.
Dotyczy to szczegdlnie duzych i cigzkich elementow.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng na utrate cech jako$ciowych przewozonych materiatéw oraz nie wpltyng niekorzystnie na
wlasciwosci wykonywanych robot.



4.7. Przyrzady do badan i pomiaréw

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiar6w muszg posiada¢ aktualne
swiadectwa wzorcowania 1 oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad
pomiarowy muszg by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiaréw. Wykaz
instrukcji 1 przyrzagdéw pomiarowych potrzebnych do wykonania badan i pomiaréw winien byc¢
zamieszczony w Programie Zapewnienia Jakosci.

5. Ogoélne wymagania dotyczace instalacji

5.1. Wymagania ogélne dotyczace budowy systeméw zabezpieczen

Systemy elektronicznych zabezpieczen powinny zapewni¢ ochron¢ wybranych obszaréw
wewnatrz 1 w najblizszej okolicy budynku. System telewizji dozorowej powinien zapewnic
obserwacj¢ miejsc najbardziej narazonych na niepozadane zdarzenia i rejestrowac cato$¢ na
elektronicznych no$nikach. W ramach projektu nalezy wykona¢:

e system KD,

Doktadne rozmieszczenie sprzgtu i zadania stawiane systemom zostaly zawarte w
projekcie.

Do wykonania systeméw nalezy uzywa¢ materiatow, elementéw zgodnych z
parametrami (tj. réwnowaznymi lub lepszymi) osprzetu podanego w towarzyszacej
dokumentacji projektowej. W przypadku zmian typéw urzadzen Wykonawca powinien wykazac
rownowaznos¢ proponowanych urzadzen za pomocg kart katalogowych sprzetu.

Wszelkie stosowane materialty powinny by¢ nowe, odpowiada¢ polskim normom oraz
posiada¢ dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak réwniez, co najmniej jeden z nizej
wymienionych dokumentéw:

e atest,
» certyfikat,
» aprobate techniczng ITB.

5.2. Roboty przygotowawcze - wymagania ogolne

Trasowanie
Trasowanie polega na wykonaniu nast¢pujacych czynnosci:
* wytyczenie tras przewodoéw na $cianach budynku,
* wytyczenie miejsc pod montaz korytek i rur ostonowych,
* mechaniczne wykonanie otwordw w $cianach i stropach (murowanych i betonowych).
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajagc konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna
dla prawidlowej konserwacji 1 remontéw. Wskazane jest, aby trasa przebiegala w liniach
poziomych i pionowych.

Ustalenie miejsc montazu osprzetu oraz przej$¢ przez Sciany i stropy

Wszystkie przejScia obwodOw instalacji stabopradowych przez Sciany, stropy itp.
(wewnatrz budynku) muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. PrzejScia migdzy
pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonane w sposéb szczelny,
zapewniajagcy nie przedostawanie si¢ wyziewow. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mozna stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, ksztaltowniki, korytka
blaszane, drewniane itp.

5.3. Roboty instalacyjno-montazowe - wymagania ogélne

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen instalacji stabopradowych w budynku
powinno zapewnia¢ bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami w zakresie odleglosci i ich
wzajemnego usytuowania.

Gtéwne ciagi instalacji uktada¢ w rurach elektroinstalacyjnych PCV zgodnie z
dokumentacjg projektowa. Do wyposazenia technicznego budynku oprocz instalacji
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teletechnicznych zalicza si¢ instalacje elektryczne, instalacje cieplej 1 zimnej wody, klimatyzacji,
wentylacji, kanalizacji, piorunochronng, telekomunikacyjng itd.

Pomiedzy tymi instalacjami oraz towarzyszacymi urzadzeniami istniejag pewne
zaleznosci, a takze powigzania, ktére muszg by¢ uwzglednione w trakcie projektowania budowy,
modernizacji badz remontu. W pierwszej kolejnosci chodzi o takie prowadzenie poszczegdlnych
instalacji i1 lokalizacj¢ urzadzen, aby wykluczy¢ lub zmniejszy¢ do minimum negatywne
wzajemne oddziatywanie oraz niekorzystny wptyw na otoczenie budynku. Mogace wystapi¢ w
budynku anormalne stany instalacji elektrycznej i wspotpracujacych z nig urzadzen, takie jak
zwarcia, przecigzenia, przepigcia i przerwy w obwodach czgsto prowadza do powstania
zagrozen. Zagrozenia te przejawiajg si¢ na przyklad w osigganiu przez fragmenty instalacji i
urzadzen podwyzszonych temperatur lub pojawieniu si¢ iskrzenia, ktére w konsekwencji moga
sta¢ si¢ przyczyng pozaru. Z kolei inne niz elektryczne, wymienione wyzej instalacje powinny
by¢ tak prowadzone, aby czynnosci wykonywane przy ich konserwacji badz wymianie nie
prowadzily do uszkodzen instalacji i urzadzen elektrycznych, gdyz grozi to porazeniem osdb
wykonujacych te czynnosci. Chodzi tu gltoéwnie o zapewnienie takich odlegtosci pomiedzy
instalacjami, aby mozna bylo swobodnie i bezpiecznie operowa¢ narzgdziami niezbednymi do
prowadzenia zabiegdw konserwacyjnych i remontowych.

Przewody prowadzi¢ w rurach elektroinstalacyjnych, sztywnych pod tynkiem i w posadzce.

5.4. Montaz kabli, przewodow.

Rury elektroinstalacyjne uktadane podtynkowo
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot:
* wytrasowanie miejsc pod montaz rur,
* wykonanie bruzd w $cianach,
* przygotowanie i skompletowanie elementow mocujacych - §rub z kotkami rozporowymi
* ulozenie i zamocowanie rur w bruzdach,
* potlaczenie rur przy uzyciu zlaczek,
e zaprawienie bruzd zaprawg tynkarska.

Wymagania dodatkowe dotyczace robét:

* stosowa¢ wylacznie standardowe uchwyty pod rury PCV,

* rury PCV uktadane w ciggach wielokrotnych nie moga zajmowac pasa szerszego niz 0,5 m,
e ciagi pionowe rur mocowac do podtoza w odlegtosciach nie wigkszych niz 0,5 m,

Ukladanie przewodow i kabli
Wymagania og6lne dotyczace robot:

* wszystkie przewody kabelkowe na obu koncach musza by¢ oznaczone zgodnie z adresami
umieszczonymi na liscie adresowe;j,

* kazde przej$cie przewoddw kabelkowych przez stropy i §ciany musi by¢ zabezpieczone rurg
ostonowg lub odpowiednio obudowane,

* trasy przewodow kabelkowych sposob ulozenia oston lub konstrukcji w kazdym przypadku
musza zapewniac¢ tatwos¢ ich wymiany lub wymiany przewodéw kabelkowych.

Przewody ukladane w kanatach i w rurach elektroinstalacyjnych PCV
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot:

* rozwini¢cie przewodu,

* sprawdzenie ciggtosci zyt i opornosci izolacji,

e odmierzenie,

* cigcie,

* otwieranie 1 zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek rozgateznych,

* otwieranie 1 zamykanie kanatow 1 listew elektroinstalacyjnych,

* weciagniecie przewodow.



5.5. Montaz urzgdzen peryferyjnych systemow.

Zataczone w projekcie schematy blokowe sg wystarczajagcym dopelnieniem niniejszej
specyfikacji i dopetniajg takze dane potrzebne do sporzadzenia kalkulacji cenowe;.

Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robét:

* wyznaczenie miejsca montazu czujek, kamer, elementéw kontroli dost¢pu itp. na podstawie
dokumentacji projektowej

* wykonanie $lepych otworéw pod kotki instalacyjne,

* przykrecenie obudow czujek, klawiatur, kamer do podtoza za pomoca kotkow rozporowych,

* wprowadzenie do obudowy osprzetu przewodow,

* wykonanie potaczen przewodow na zaciskach urzadzenia,

» zarobienie odpowiednich koncéwek na przewodach sygnatowych

* ustawienie urzadzen detekcyjnych, alarmujacych, obserwacyjnych zgodnie z ich instrukcja
montazu oraz wymaganiami projektu,

* zamknig¢cie obudow.

5.6. Montaz szaf punktéw dystrybucyjnych, central systeméw oraz urzadzen sterujacych
praca systemow

Zataczone w dokumentacji projektowej rysunki z rozmieszczeniem centrali 1 szafy oraz
opisy sposobu montazu elementéw sg dopetnieniem niniejszej specyfikacji. Przy pracach
montazowych nalezy zwr6ci¢ uwage na:

e dyskretny montaz central

* zabezpieczeniu wszystkich wyniesionych klawiatur systemu poprzez ich montaz w
zamykanych obudowach.

e przy montazu szaf zapewni¢ dogodny dostep do zainstalowanych tam urzadzen,

* urzadzenia w projektowanych szafach

* instalowa¢ zapewniajac dogodny przeptyw powietrza chtodzacego urzadzenia,

* wszelkie polaczenia kablowe pomig¢dzy urzadzeniami opisa¢ w sposob jednoznacznie
identyfikujacy ich przeznaczenie,

e ergonomiczne rozmieszczenie urzadzen obstugi projektowanych systeméw pozwalajace na
wygodng prace z systemem.

5.7. Uruchomienie i testowanie systemow

Uruchomienie 1 testowanie systemu powinno by¢ powierzone wyspecjalizowanemu
wykonawcy. Przy konfiguracji i ustalaniu szczegdélowego przeznaczania systemu nalezy
konsultowac¢ si¢ bezposrednim uzytkownikiem systemu, ktérego nalezy po zakonczeniu prac
instalacyjnych przeszkoli¢ z zakresu obstugi systemu.



6. Kontrola jakosci robét
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robét

W trakcie odbioru instalacji teletechnicznych nalezy przedtozy¢ komisji protokoty z
badan. Stad tez instalacje w budynku powinny by¢ poddane szczegétowym ogledzinom i
prébom, obejmujacym takze niezbgdny zakres pomiardw w celu sprawdzenia, czy spelniajg
wymagania obowigzujacych norm i przepiséw. Cztonkowie komisji, przed przystgpieniem do
ogledzin i prob powinni otrzymac i zapozna¢ si¢ z uaktualniong dokumentacja techniczng oraz
protokotami ze sprawdzen czastkowych. Osoby wykonujagce pomiary powinny posiadac
odpowiednie kwalifikacje, potwierdzone uprawnieniami do wykonywania badan.

Kontrola jakos$ci wykonania instalacji powinna obejmowac przede wszystkim

sprawdzenie:

* zgodno$ci zastosowanych do wbudowania wyroboéw 1 zainstalowanych urzadzen z
dokumentacja techniczng, normami i certyfikatami,

* prawidlowosci wykonania polaczen przewodow,

e poprawnosci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymaganych odlegtosci od
innych instalacji 1 urzadzen,

* poprawnos$ci wykonania przejs¢ przewodow przez stropy i Sciany,

* prawidlowos$ci zamontowania osprzgtu,

e dostosowania do warunkéw S$rodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich
zainstalowania,

* prawidlowego oznaczenia przewoddow, tacznikéw, zaciskow itp.,

* prawidlowosci doboru urzadzen i srodkéw ochrony od wplywdéw zewnetrznych warunkéw
srodowiskowych w jakich pracuja,

* spelnienia dodatkowych zalecen projektanta lub inspektora nadzoru wprowadzonych do
dokumentacji techniczne;.

6.2. Ogledziny instalacji stabopradowych

Celem ogledzin jest stwierdzenie, czy:

* zainstalowane urzadzenia i aparaty spelniajg wymagania techniczne zawarte w odpowiednich
normach przedmiotowych (stwierdzenie zgodnosci ich parametréw technicznych z
wymaganiami norm),

» zostaly prawidtowo dobrane i zainstalowane oraz oznaczone zgodnie z projektem,

* nie majg widocznych uszkodzen wplywajacych na pogorszenie parametrow technicznych i
uzytkowych.

Podstawowe czynnosci, jakie powinny by¢ wykonane podczas ogledzin, a takze
wymagania norm, ktérych spetnienie nalezy stwierdzi¢ w trakcie wykonywania poszczeg6lnych
sprawdzen, podane s3 ponizej z zachowaniem kolejnosci wymienionego zakresu ogledzin.

Polaczenie przewodow

Sprawdzeniu podlega stan polgczenia przewodow, a wigc to, czy sg wykonane w sposob
zgodny z wymaganiami, przy uzyciu odpowiednich metod i osprzetu, oraz czy nacisk na
polaczenia nie jest wywierany przez izolacje, a takze czy zaciski nie sg narazone na naprezenia
spowodowane przez podtaczone przewody.

Wymagania dotyczace potaczen przewoddw podane sg w normach:
* PN/EN 50173 - okablowanie strukturalne - norma europejska,
e PN-82/E-06290 - zaciski bezgwintowe roztaczalne do taczenia przew. o przekr. do 16mm?>.

W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad, btedow montazowych i innych usterek w
instalacji teletechnicznej. Usterki te musza by¢ usunigte przed przystgpieniem do préb i
pomiaréw. Wykonywanie tych prob bez usunigcia usterek, mogacych mie¢ wpltyw na wynik
badan, jest niedopuszczalne.



7. Dokumentacja powykonawcza

Do odbioru robot elektrycznych wykonawca winien przediozy¢ nastgpujace dokumenty:
dokumentacj¢ techniczng powykonawczg opiecze¢towang i poswiadczong za zgodnos¢ z
wykonawstwem przez osobe¢ uprawniong do wykonywania robot,
deklaracje zgodno$ci, certyfikaty, atesty na zabudowane materiaty z ich wykazem
podpisanym przez uprawnionego kierownika robot,
karty gwarancyjne, DTR-ki,
oswiadczenie kierownika robot w/g ustalonego wzoru,
oswiadczenie Wykonawcy o wykonaniu robo6t zgodnie z aktualnie obowigzujacymi normami
przepisami oraz posiadang wiedza techniczng.

Dokumentacja techniczna powykonawcza powinna zawierac:
opis techniczny wykonanych robdét,
rysunki powykonawcze z naniesionymi trasami kabli i listew,
schematy blokowe wzajemnych polaczen urzadzen,
zestawienie uzytych materiatow.

8. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DZ.U. DZ 2000 r., Nr 106, poz 1126 z
pozn. zm.) — tekst ujednolicony ze zmianami z 16 kwietnia 2004 r. zawartymi w Dz.U. Nr 93
7 2004 r.. poz. 888

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120. poz. 1133)

Warunki techniczne wykonywania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Instalacje
elektryczne. Wydawnictwo "Arkady" 1990

Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r.(wraz z p6zniejszymi
zmianami) w sprawie ogoélnych przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze

PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)

PN-EN 50130-4 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy wyrobdw:
Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemoéw sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji
wlamania, sygnalizacji napadu, CCTV, kontoli dostgpu i osobistych.

PN-EN 50133-1: 2000 Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu - Cze$¢ 1:
Wymagania systemowe.

PN-EN 50133-2-1: 2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu - Czes$¢ 2-1:
Wymagania dla podzespotow.

PN-EN 50133-7: 2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu - Cze$¢ 7:
Wytyczne stosowania.

PN-EN 50136-1 -1:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-1: Wymagania ogdlne dla systemOw transmisji alarmu.

PN-EN 50136-1-2:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-2: Wymagania dla systeméw wykorzystujgcych specjalizowane tory transmisji.
PN-EN 50136-1-3:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-3: Wymagania dla systemOw lacznosci cyfrowej wykorzystujacej telefoniczng
publiczng sie¢ komutowang.

PN-EN 50136-1-4:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-4: Wymagania dla systemoéw tacznosci akustycznej wykorzystujacej telefoniczng
publiczng sie¢ komutowang.

PN-EN 50136-2-1:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Cze$¢ 2-1: Wymagania ogllne dla urzadzen transmisji alarmu.

PN-EN 50136-2-2:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
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Cze$¢ 2-2: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach wykorzystujacych
specjalizowane tory transmisji.

*  PN-EN 50136-2-3:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-3: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach tacznosci cyfrowej
wykorzystujacej telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.

*  PN-EN 50136-2-4:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-4: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach tacznosci akustycznej
wykorzystujacej telefoniczng publiczng sie¢ komutowang.

II. UWAGIKONCOWE

Niniejszy projekt zostal opracowany przy wykorzystaniu urzadzen, konkretnych
firm wskazanych w dokumentacji. Wskazanie producentéw mialo na celu zapewnienie
wysokiego standardu wykonania projektowanych instalacji a nie promocje producentow.

Dlatego projektant nie wyklucza zastosowania innych urzadzen innych konkurencyjnych
firm jednakze o parametrach i certyfikatach nie gorszych od zastosowanych w projekcie.

Kazda zmiana musi zosta¢ zaakceptowana przez projektanta oraz inwestora.
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